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RECENZJA

w postgpowaniu habilitacyjnym dr. inz. Grzegorza Mikutowskiego w sprawie nadania stopnia doktora
habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie inzynieria mechaniczna,
prowadzonym przez Rade Naukowga Instytutu Podstawowych Probleméw Techniki Polskiej Akademii
Nauk.

Podstawe formalng recenzji stanowig pismo Sekretarza Rady Naukowej Instytutu Podstawowych
Probleméw Techniki Polskiej Akademii Nauk, Pana prof. dr hab. inz. Zbigniewa Ranachowskiego
z dnia 5 kwietnia 2024 r. oraz decyzja Rady Doskonatosci Naukowej przedstawiona w piémie
DRKN.Z2.400.302.2023 z dnia 13 lutego 2024 r. podpisana przez Pana prof. dr. hab. Grzegorza
Wegrzyna, Zastepce Przewodniczacego Rady, o wigczenie mojej osoby w sktad komisji habilitacyjnej
w charakterze recenzenta.

Podstawg merytoryczng recenzji stanowi dokumentacja dorobku dra inz. Grzegorza Mikutowskiego
zawierajgca:

- wniosek Habilitanta,

- autoreferat przedstawiajacy opis dorobku i osiggniecia naukowego (zatgcznik 2),

- wykaz osiggniec naukowych stanowigcych znaczny wkiad w rozwéj dyscypliny (zatacznik 3),

- kopie dyplomu doktora nauk technicznych w jezyku polskim (zatgcznik 4),

- wykaz indywidualnego wktadu Autora w powstanie poszczegdlnych artykutéw cyklu (zatgcznik 5),
- odwiadczenia wspotautoréw o indywidualnym wkiadzie w powstanie publikacji cyklu (zatgcznik 6),
- kopie artykutéw naukowych wchodzacych w sktad cyklu w wersji elektronicznej (zatgcznik 7).

Podstawe prawng recenzji stanowig: art. 219 ust. 1 pkt 2, art. 221 ust. 8 oraz art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. b
Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. ,Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce” (Dz. U. z 2023 r. poz. 742).
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1. Podstawowe informacje o Kandydacie

Pan dr inz. Grzegorz Mikutowski ukoriczyt w 2002 r. studia magisterskie na kierunku
Mechanika i Budowa Maszyn w specjalnosci Samochody i Ciggniki na Wydziale Samochodéw
i Maszyn Roboczych Politechniki Warszawskiej, bronigc prace pt. ,Projekt uktadu napedowego
niskopodtogowego autobusu miejskiego”, ktorej promotorem byt Pan dr inz. Andrzej Wasiewski.
Stopieri doktora nauk technicznych w dyscyplinie mechanika uzyskat w 2008 r. decyzjg Rady
Naukowej Instytutu Podstawowych Problemow Techniki Polskiej Akademii Nauk po publicznej
obronie rozprawy doktorskiej pt. ,Adaptive impact absorbers based on magnetorheological fluids”,
ktorej promotorem byt Pan prof. dr hab. inz. Jan Holnicki-Szulc.

Kandydat w 2002 roku rozpoczat prace badawcza w Instytucie Podstawowych Problemdw
Techniki PAN, poczatkowo jako doktorant. W latach 2007-2008 byt zatrudniony na stanowisku
asystenta. Po uzyskaniu stopnia doktora nauk technicznych objat stanowisko adiunkta, na ktérym
pracowat do 2016 r. Od 2016 r. do chwili obecnej jest zatrudniony w tym samym miejscu pracy na
stanowisku specjalista badawczo-techniczny.

Obszar tematyki badawczej Kandydata jest bardzo szeroki. W gtdwnej czeéci obejmuje
rozwijanie ukfadow sterowania i rozwigzan sprzetowych stosowanych do rozpraszania energii
udarow i redukcji drgann mechanicznych. Pewien zakres tych badan opublikowany w formie cyklu
artykutow powigzanych tematycznie zostat przedstawiony do oceny jako osiggniecie naukowe, ktére
tematycznie jest umiejscowione w dyscyplinie naukowej inzynieria mechaniczna. Inne wybrane
obszary naukowe, w ktdrych Kandydat prowadzit badania to biomechanika materiatéw biozgodnych,
diagnostyka realizowana w oparciu o pomiar parametréw drga mechanicznych uktadu, czy pomiar
z zastosowaniem uktadow wizyjnych.

2. Ocena osiaggniecia naukowego

Dr inz. Grzegorz Mikutowski zgodnie z art. 219 ust. 1 pkt 2 lit. b ustawy z dnia 20 lipca 2018 r.
»Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce” (Dz. U. z 2023 r. poz. 742) jako podstawe wszczecia
postgpowania habilitacyjnego przedstawit cykl 7 publikacji powigzanych tematycznie pt. ,Redukcja
drgan mechanicznych przy wykorzystaniu pofaktywnych technik adaptacji sztywnosci strukturalnej
w wybranych uktadach dyskretnych i cigglych”. Lista artykutéw naukowych opublikowanych
w czasopismach, ktére w roku opublikowania artykutu w ostatecznej formie byly ujete w wykazie
sporzgdzonym zgodnie z przepisami wydanymi na podstawie art. 267 ust. 2 pkt 2 lit. b Ustawy:

1. Mikutowski G., Vibration isolation concept by switchable stiffness on a semi-active pneumatic
actuator, Smart Materials and Structures, Vol.30, No.7, pp. 075019-1-15, 2021, wedtug MNiSW 100
pkt., |F2021=4.13

Indywidualny wktad Kandydata (na podstawie zatgcznika 5 do wniosku); praca autorska.
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2. Faraj R., Mikutowski G., Wiszowaty R., Study on the state-dependent path-tracking for smart
pneumatic shock-absorber, Smart Materials and Structures, Vol.29, No.11, pp.115008-1-25, 2020,
WECHUg MNiSW 100 pkt, |F2020=358

Indywidualny wkiad Kandydata: opracowanie metody badawczej, opracowanie programu badan
eksperymentalnych, zaprojektowanie i implementacja sterownika sprzetowego i systemu akwizycji
danych pomiarowych, analiza danych, weryfikacja tekstu manuskryptu.

3. Mikutowski G., Wiszowaty R., Pneumatic Adaptive Absorber: Mathematical Modelling with
Experimental Verification, Mathematical Problems in Engineering, Vol.2016, pp.7074206-1-14, 2016,
Wed{'ug MNiISW 40 pkt, IF3016=0.8

Indywidualny wkfad Kandydata: stworzenie hipotezy badawczej, opracowanie modelu
matematycznego, opracowanie i przeprowadzenie modelowania numerycznego, zaprojektowanie
programu badan eksperymentalnych, opracowanie toréw pomiarowych i przeprowadzenie testéw
eksperymentalnych na stanowisku serwo-hydraulicznym, wykonanie analizy wynikdw, przygotowanie
manuskryptu.

4. Mikutowski G., Wiszowaty R., Holnicki-Szulc J., Characterization of a piezoelectric valve for an
adaptive pneumatic shock absorber, Smart Materials and Structures, Vol.22, No.12, pp.125011-1-12,
2013, wedtug MNISW 100 pkt., IF5p:3=2.45

Indywidualny wkfad Kandydata: wspéttworzenie hipotezy badawczej, opracowanie koncepcji na
przeprowadzenie  badari, opracowanie opisu matematycznego zjawiska, opracowanie
i przeprowadzenie modelowania numerycznego, opracowanie stanowiska eksperymentalnego
i opracowanie ukfadéw pomiarowych do przeprowadzenia prac badawczych, wykonanie analizy
wynikow, przygotowanie manuskryptu artykutu.

5. Poptawski B., Mikutowski G., Mréz A., Jankowski t., Decentralized semi-active damping of free
Structural vibrations by means of structural nodes with an on/off ability to transmit moments,
Mechanical Systems and Signal Processing, Vol.100, pp.926-939, 2018, wedtug MNiSW 200 pkt.,
IF201=5.005

Indywidualny wkfad Kandydata: sformutowanie pomystu na przeprowadzenie badan, opracowanie
programu badan eksperymentalnych, opracowanie stanowiska eksperymentalnego i opracowanie
uktadow pomiarowych do przeprowadzenia prac badawczych, opracowanie i zaprogramowanie
kontrolera sprzgtowego realizujgcego algorytm sterowania badanego uktadu, przeprowadzenie
badan eksperymentalnych, wykonanie analizy wynikdw, przygotowanie manuskryptu artykutu
w czedci dotyczacej opisu przebiegu i wynikéw badan eksperymentalnych, weryfikacja tekstu
manuskryptu.
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6. Poptawski B., Mikutowski G., Wiszowaty R., Jankowski t., Mitigation of forced vibrations by semi-
active control of local transfer of moments, Mechanical Systems and Signal Processing, Vol.157,
pp.107733-1-16, 2021, wedtug MNiSW 200 pkt., [Fy5::=8.93

Indywidualny wkfad Kandydata: opracowanie koncepcji przeprowadzenia badan, opracowanie
programu badan eksperymentalnych, opracowanie stanowiska eksperymentalnego i opracowanie
uktadow pomiarowych do przeprowadzenia prac badawczych, opracowanie kontrolera sprzetowego
realizujgcego algorytm sterowania badanego uktadu, przeprowadzenie badan eksperymentalnych,
wykonanie analizy wynikdw, opracowanie wnioskéw, przygotowanie manuskryptu artykutu w czeéci
dotyczacej opisu przebiegu i wyniku badan eksperymentalnych.

7. Mikutowski G., Poptawski B., lankowski t., Semi-active vibration control based on switchable
transfer of bending moments: study and experimental validation of control performance, Smart
Materials and Structures, Vol. 30, No.4, pp.045005-1-045005-22, 2021, wedtug MNiSW 100 pkt.,
|F202134.13

Indywidualny wktad Kandydata: sformutowanie hipotezy badawczej, sformutowanie
koncepcji przeprowadzenia badar, opracowanie programu badan eksperymentalnych, opracowanie
stanowiska eksperymentalnego i opracowanie uktadow pomiarowych do przeprowadzenia prac
badawczych, przeprowadzenie badan eksperymentalnych, wykonanie analizy wynikdw i opracowanie
wnioskow, przygotowanie manuskryptu.

Artykuty naukowe wchodzace w skfad cyklu 7 publikacji przedstawionych do oceny jako
osiagnigcie naukowe zostaly opublikowane w latach 2013-2021 w czasopismach indeksowanych
w bazie Journal Citation Raports, ze wspodtczynnikiem wptywu IF w przedziale od 0.8 do 8.93.
Sumaryczny wspotczynnik wptywu IF wszystkich publikacji w cyklu wynosi 29,025, natomiast
sumaryczna liczba punktow wedtug MNiSW to 840. Liczba cytowan cyklu publikacji w bazie Web of
Science to 84. Tematyka cyklu publikacji dzieli sie wyraZnie na dwa zagadnienia. Pierwsze dotyczy
aplikacji uktadow pneumatycznych o przetaczalnej sztywnoséci do szeroko rozumianego ttumienia
drgan, gdzie zaliczy¢ mozemy publikacje 1-4. Drugie zagadnienie dotyczy zastosowania pétaktywnych
weztow konstrukcji ramowych do lokalnej modyfikacji sztywnosci struktury i absorpcji drgar
z zastosowaniem sterowania poziomem energii. Zagadnienia tego dotyczg publikacje 5-7. Juz na tym
etapie mozna zauwazy¢ pewien brak spéjnosci tematycznej cyklu publikacji, co dziwi biorgc pod
uwage catkowity dorobek naukowy Kandydata, z ktorego mozna bytoby dobraé publikacje
uzupetniajace do kazdego z wyodrebnionych wyzej zagadnien. Jakkolwiek wspélnym elementem tych
dwoch czesci jest szeroko rozumiane zagadnienie modyfikacji sztywnosci struktur w kontekécie

redukcji drgan.

W publikacji [1] (liczba cytowan: 4 wg. WoS) Kandydat przedstawit implementacje
opracowanego wczesniej sifownika pneumatycznego z opatentowanym zaworem plytkowym
zamontowanym w ttoku w zadaniu izolacji drgai wygenerowanych z zastosowaniem hydraulicznego
aktuatora. Nalezy podkreslic, ze Kandydat jest pierwszym autorem patentu na wspomniany zawdr
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pltytkowy. Do oryginalnych osiggnie¢ naukowych pracy Kandydat zaliczyt zaproponowane prawo
sterowania uktadem mechanicznym z sitownikiem péfaktywnym realizujgcym funkcje przetgczania
sztywnosci, model matematyczny opisujgcy termodynamike i mechanike pneumatycznych uktadéw
drgajgcych ze sterowang sztywnoscig oraz opracowang metode eksperymentalnej weryfikacji
uktadéw potaktywnych ze sterowang sztywnoscig przy wzbudzeniu kinematycznym. Zagadnienia
przedstawione przez Kandydata moina uzna¢ za istotne z naukowego punktu widzenia, gdyz
obejmujg kwestie modelowania i sterowania uktadem mechanicznym z potwierdzeniem osiggniecia
zatozonego celu sterowania w formie prezentacji wynikow badan weryfikacyjnych.

W publikacji [2] (liczba cytowan: 7 wg. WoS) trzyosobowy zesp6t autoréw przedstawit analize
zagadnienia minimalizacji drgai w uktadach o masach skupionych na drodze tagodzenia energii
wzbudzenia z zastosowaniem pétaktywnego sitownika pneumatycznego o sterowanej sztywnosci. Do
oryginalnych osiggniec¢ naukowych przedstawionych w publikacji Kandydat zaliczyt »sformutowany
oryginalny algorytm samoadaptacji do potaktywnych sitownikéw o sterowanych parametrach
mechanicznych” oraz ,zaproponowang metode badawczg stuzgca do weryfikacji rozpatrywanej
metody sterowania”. Z oswiadczen pozostafych autoréw artykutu wynika, ze Pan dr inz. R. Faraj
sformufowat hipoteze badawcza, opracowat opis matematyczny procesu oraz algorytmu sterowania,
wykonat analize wynikéw oraz przygotowat manuskrypt. Natomiast drugi ze wspétautoréw, Pan dr
inz. R. Wiszowaty sformutowat koncepcje badan, opracowat wykonawczy uktad elektroniczny do
stanowiska badawczego, przeprowadzit prace eksperymentalne, wykonat analize wynikéw
i weryfikacje tekstu manuskryptu. Habilitant do swojego wkiadu pracy zalicza opracowanie metody
badawczej, programu badan eksperymentalnych wykonanych nastepnie przez Pana R. Wiszowatego,
zaprojektowanie i implementacje sterownika sprzetowego i systemu akwizycji danych oraz analize
danych i weryfikacje tekstu manuskryptu przeprowadzong wspdlnie z Panem R. Wiszowatym.
W mojej ocenie zakres prac Kandydata, cho¢ wazny z punktu widzenia planowania prac badawczych
i weryfikacji przedstawionych rozwigzan, nie jest tak istotny z naukowego punktu widzenia, jak wktad
pozostatych autordw.

W pracy [3] (liczba cytowari: 13 wg. WoS) przedstawiono opracowanie koncepcji
potaktywnego sifownika pneumatycznego o zmiennej sterowanej sztywnodci, w zastosowaniu jako
elementu dyssypatywnego w mechanicznych uktadach drgajacych. Do najwiekszych osiggnieé
naukowych publikacji Habilitant zaliczyt ,sformutowany nowatorski opis matematyczny procesow
termodynamicznych zachodzacych w sitownikach pneumatycznych o szybko zmiennych parametrach
mechanicznych, sformutowang oryginalng metode weryfikacji eksperymentalnej charakteru
procesow termodynamicznych zachodzacych w sitownikach sterowanych o krdtkich czasach
zadziafania”. Pan R. Wiszowaty w o$wiadczeniu zadeklarowat, ze jego wkiad w powstanie publikacji
obejmowat sformutowanie pomystu na przeprowadzenie badar, opracowanie kontrolera
elektronicznego do sterowania prototypowym zaworem piezoelektrycznym, przeprowadzenie testow
eksperymentalnych, wykonanie analizy wynikow oraz weryfikacji tekstu manuskryptu. Kandydat
os$wiadczyt, ze jego indywidualny wkiad w powstanie artykutu obejmowat m. in. opracowanie modelu
matematycznego, opracowanie i przeprowadzenie modelowania numerycznego, zaprojektowanie
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programu i przeprowadzenie badan eksperymentalnych, analize wynikow oraz przygotowanie
manuskryptu. Wnikliwy obserwator zauwazy z pewnoscia, ze wiele elementéw artykutu (czeéé opisu
matematycznego oraz rysunki np. 3, 6, 8 a przede wszystkim wykresy z wynikami badan
weryfikacyjnych: 9, 10, 11, 12,b (niektére w formie zmodyfikowanej ze wzgledu na ttumaczenie
opisow na jezyk angielski) artykut dzieli z rozprawg doktorskg Pana R. Wiszowatego pt.
”"Projektowanie i badanie adaptacyjnych pneumatycznych absorberdw energii uderzenia” 2015, 168
s., ktorej promotorem pomocniczym byt Habilitant. Na podstawie rozprawy doktorskiej Pan R.
Wiszowaty wydat monografie: Wiszowaty R., Projektowanie i badanie adaptacyjnych
pneumatycznych absorberéw energii uderzenia, IPPT PAN, 3/2016, pp.1-188, 2016, gdzie deklaruje
ze jest jedynym autorem publikacji. Budzi to moje obawy o mozliwos¢ rzetelnego zidentyfikowania
wkfadu pracy wymienionych autoréw w poszczegéline czesci artykutu.

W artykule [4] (liczba cytowan: 17 wg. WoS) cyklu publikacji opisano analize i prace badawcze
dotyczace opracowania zaworu sterujgcego z tzw. plytkami Hoerbigera oraz stosem
piezoelektrycznym jako elementem wykonawczym. Zawér o krétkim czasie zadziatania jest
dedykowany do ukfadow pneumatycznych. W artykule przedstawiono réwniez jego opis
matematyczny. Habilitant okreélit oryginalne osiagniecia naukowe publikacji jako: sformutowanie
nowatorskiej metody stuzgcej do prowadzenia badan pneumatycznych zaworéw dtawigcych
o szybkozmiennych wydatkach masowych, zaproponowana metoda badawcza umozliwia
eksperymentalng weryfikacje modelu numerycznego zaworu pneumatycznego o krétkich czasach
zwtoki zadziatania. Artykut ma trzech autoréw: Kandydata, Pana dra inz. R. Wiszowatego oraz Pana
prof. J. Holnickiego-Szulca (promotora rozpraw doktorskich Pana Wiszowatego oraz Habilitanta). Pan
prof. j. Holnicki-Szulc jako swdj wkiad w powstanie artykutu deklaruje wspéttworzenie hipotezy
badawczej, analizg wynikéw oraz weryfikacje tekstu manuskryptu. Pan dr inz. R. Wiszowaty jako SWoj
wktad  deklaruje: wspottworzenie hipotezy, opracowanie stanowisk eksperymentalnych,
przeprowadzenie testow eksperymentalnych na stanowisku do badania przeptywu gazu oraz
weryfikacje tekstu artykutu. Natomiast najistotniejsze elementy deklarowanego wktadu Kandydata w
powstanie publikacji to: opracowanie opisu matematycznego zjawiska, opracowanie
i przeprowadzenie modelowania numerycznego, opracowanie stanowisk eksperymentalnych
(wspdlnie z Panem R. Wiszowatym) oraz uktaddéw pomiarowych, wykonanie analizy wynikéw
i przygotowanie manuskryptu artykutu. Analizujgc wybrane prace naukowe wspotautoréw mozna
zauwazyc¢, ze wiele zaleznosci przedstawionych w artykule znalazto sie réwniez w rozprawie
doktorskiej Pana R. Wiszowatego, podobnie z rysunkami, np. rys. 1, 2, 3, 4, 5, 7, 8, 10, wykresy 11, 12,
14, 16, 17, 18. Niektore z rysunkdw zostaty w niewielkim stopni zmodyfikowane np. w wyniku
przettumaczenia opiséw na jezyk angielski. Biorac pod uwage publikacje autorskiej monografii przez
Pana J. Wiszowatego na bazie rozprawy doktorskiej, zatytutowanej: Projektowanie i badanie
adaptacyjnych pneumatycznych absorberéw energii uderzenia, IPPT PAN, 3/2016, pp.1-188, 2016,
wyWofuje to u mnie pewne zdezorientowanie i trudnosé¢ w precyzyjnym okreéleniu indywidualnego
wktadu poszczegolnych autordw.
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Publikacje [5,6,7] cyklu dotycza zastosowania potaktywnych weztéw konstrukeji ramowych
do lokalnej modyfikacji sztywnoséci struktury i absorpcji drgar z zastosowaniem sterowania
poziomem energii. W publikacji [5] (liczba cytowan: 29 wg. WoS) przedstawiono koncepcje ttumienia
drgan swobodnych w konstrukcjach ramowych wyposazonych w elementy pétaktywne opracowane
przez firme Adaptronica Sp. z 0.0. Artykut jest dzietem czterech oséb: Pana dra inz. B. Popfawskiego,
Kandydata, Pana dra A. Mroza oraz Pana dra hab. inz. +. Jankowskiego. Analizujac o$wiadczenia
o indywidualnym wkiadzie poszczegdlnych wspdtautoréw w  powstanie artykutu  mozna
wywnioskowa¢, ze rolg Kandydata byto opracowanie planu badari eksperymentalnych,
przygotowanie stanowiska badawczego, przeprowadzenie eksperymentdw, analiza ich wynikéw oraz
przygotowanie czgsci manuskryptu dotyczgcej badan eksperymentalnych. Gtéwne oryginalne
osiagnigcia naukowe artykutu przypisujg sobie inne osoby. | tak Pan B. Poptawski deklaruje
przygotowanie opisu matematycznego procesu rozpraszania energii i algorytmu sterowania oraz
opracowanie symulacji numerycznej. Pan +. Jankowski deklaruje opracowanie procedur
optymalizacyjnych i przeprowadzenie badai optymalizacyjnych, natomiast Pan A. Mréz deklaruje
opracowanie potaktywnego elementu wykonawczego. Nalezy podkresli¢, ze w artykule znalazto sie
duzo materiatow zamieszczonych nastepnie w rozprawie doktorskiej Pana B. Poptawskiego, ktdrego
prbmotorem pomocniczym byt Kandydat. Biorgc pod uwage powyzsze, wkiad Habilitanta
w rozwigzania przedstawione w artykule [5] cyklu publikacji oceniam jako techniczny i zwigzany
z obstuga sprzetu laboratoryjnego.

Podobnie kwestia wktadu poszczegélnych wspétautoréw wyglada w publikacji [6] cyklu
(liczba cytowan: 12 wg. WoS). Kandydat do oryginalnych osiagnie¢ naukowych publikacji zaliczyt
nowatorki algorytm sterowania drganiami wymuszonymi uktadéw ramowych wyposazonych
w elementy podfaktywne, metode modelowania numerycznego rozwazanej klasy obiektdw
z elementami potaktywnymi oraz opracowany sposéb implementacji sterownika cyfrowego, czy
unikalny program eksperymentalny majacy na celu badania weryfikacyjne uktadéw pétaktywnych,
przy czym ostanie dwa osiggniecia majg charakter techniczny. Publikacja jest dziefem czterech
wspofautorow, z ktérych Pan dr inz. B. Popfawski deklaruje m.in. opracowanie opisu
matematycznego procesu rozpraszania energii i algorytmu sterowania, opracowanie symulacji
numerycznych i analizy wynikéw. Pan dr inz. R. Wiszowaty deklaruje m.in. opracowanie modutéw
elektronicznych do wzmacniania sygnatéw sterowania oraz analize wynikéw, Pan dr hab. inz.
t. Jankowski deklaruje m.in. opracowanie procedur optymalizacyjnych i przeprowadzenie badan
optymalizacyjnych, oraz wykonanie analizy wynikéw, natomiast Kandydat deklaruje m.in.
opracowanie stanowiska eksperymentalnego i uktadéw pomiarowych, opracowanie kontrolera
sprzgtowego czy przeprowadzenie badar eksperymentalnych. Z deklaracji o indywidualnym wktadzie
wspotautoréw przedstawionych we wniosku wynika, 7e wkiad Kandydata miat charakter techniczny
i nie dotyczyt gitéwnych osiagnie¢ naukowych publikacji. Nalezy réwniez podkresli¢, ze artykut dzieli
duza czes¢ przedstawionych rozwigzan z pracg doktorska Pana B. Poptawskiego, w powstawaniu
ktorej Kandydat petnit role promotora pomocniczego.
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Ostatnia publikacja cyklu, artykut [7] (liczba cytowan: 2 wg. WoS) jest dzietem trzech
wspotautoréw, Kandydata, Pana dra inz. B. Poptawskiego oraz Pana dra hab. inz. t. Jankowskiego. Do
oryginalnych osiggnig¢ naukowych pracy Kandydat zaliczyt sformufowane oryginalne metody
badawcze przeznaczone do analizy uktadéw ramowych wyposazonych w pétaktywne elementy
wykonawcze oraz opracowang metode eksperymentalnej weryfikacji algorytméw sterowania
dedykowanych do pétaktywnych struktur ramowych. Jednakze z analizy deklaracji wspdtautoréw nie
wynika jednoznacznie, kto miatby by¢ autorem wspomnianych oryginalnych metod badawczych.
Elementy opracowane przez Pana B. Popfawskiego obejmujg wspdttworzenie hipotezy badawczej,
analize wynikéw oraz weryfikacje manuskryptu i pokrywajg sie z elementami deklarowanymi jako
wkiad wtasny przez Pana t. Jankowskiego. Kandydat zadeklarowat natomiast wkfad wtasny
obejmujgcy m.in.  sformutowanie  koncepcji  badai, opracowanie programu  badar
eksperymentalnych, opracowanie stanowiska eksperymentalnego i opracowanie uktaddw
pomiarowych, przeprowadzenie badan eksperymentalnych oraz analize i opracowanie wynikow.
Zastosowany w publikacji algorytm sterowania jest wynikiem wczeéniejszych prac autordw.
Podsumowujgc publikacja cho¢ interesujgca, nie przedstawia znaczgcego osiggniecia naukowego
Habilitanta.

Podsumowanie

Kandydat jako podstawe wszczecia postepowania habilitacyjnego przedstawit cykl 7
publikacji powigzanych tematycznie pt. ,Redukcja drgar mechanicznych przy wykorzystaniu
pofaktywnych technik adaptacji sztywnosci strukturalnej w wybranych uktadach dyskretnych
i cigglych”. Jednakze w ramach tego powigzania tematycznego mozna wyréini¢ dwa podcykle.
Pierwszy dotyczy aplikacji ukfadéw pneumatycznych o przefaczalnej sztywnosci do szeroko
rozumianego ttumienia drgan (publikacje 1-4), drugi obejmuje zagadnienie zastosowania
potaktywnych weztéw konstrukeji ramowych do lokalnej modyfikacji sztywnosci struktury i absorpcji
drgan z zastosowaniem sterowania poziomem energii (publikacje 5-7).

Gtownych osiggnie¢ naukowych Habilitanta mozna dopatrywac sie w pierwszej czesci cyklu
publikacji, w ramach ktérej przedstawiono wyniki prac zwigzanych z opracowaniem nowego typu
zaworu zbudowanego z zastosowaniem ptytek Hoerbigera oraz elementéw piezoelektrycznych
(nowos¢ rozwigzania potwierdzona patentem) wraz z opisem matematycznym i numeryczng
symulacjg zachodzacych zjawisk (publikacja [4]). Oryginalny wkiad Kandydata w rozwdj dyscypliny
obejmuje rowniez opracowanie oryginalnej koncepcji pétaktywnego sitownika pneumatycznego
z opracowanym wczesniej zaworem regulacyjnym w ttoku, dla ktérego przedstawiono opis
matematyczny i model numeryczny (publikacja [3]). Ponadto Kandydat wykazat sie opracowaniem
algorytmu sterowania pdtaktywnego dzialaniem zaworu w zadaniu izolacji drgan, gdzie
przedstawiony algorytm sterowania dwustanowego jest pewng modyfikacjg opracowanych wczesniej
rozwigzan z inaczej sformufowanym warunkiem przetgczania (publikacja [1]). W pozostatych
artykutach cyklu publikacji Kandydat przedstawia swoj indywidualny wkiad jako zwiazany
z opracowaniem metod badawczych, przygotowaniem strony sprzetowej stanowisk badawczych,
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przeprowadzeniem badan eksperymentalnych, analizg wynikéw czy przygotowaniem manuskryptu,
€O w mojej ocenie jest istotne z punktu widzenia powstania publikacji, jednakze nie jest znacznym
wktadem Kandydata w rozwdj dyscypliny naukowej. Biorgc pod uwage powyisze, uwzgledniajac
zadeklarowany przez Habilitanta indywidualny wkiad w powstanie poszczegdlnych prac
z przedstawionego osiagniecia oceniam, ze kandydat w minimalnym stopniu spetnia art. 219 ust. 1
pkt 2 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. ,Prawo o szkolnictwie wyiszym i nauce” (Dz. U. z 2023 r. poz.
742).

Nalezy zaznaczy¢, ze analizujgc dorobek Kandydata oraz wspétpracujgcych z nim naukowcéw
z IPPT, biorgc pod uwage deklaracje o indywidualnym wkiadzie autoréw w powstanie poszczegodlnych
publikacji samodzielnych i wspotautorskich, mozna mie¢ pewna trudnoéé z oszacowaniem
indywidualnego wkiadu poszczegdinych autoréw w powstanie wybranych publikacji. Wynika to
z wspotdzielenia tematyki przez wiele publikacji, ktérych autorzy wystepujg w zespotach w rdinych
konfiguracjach, a nawet indywidualnie.

3. Ocena istotnej aktywnosci naukowej Habilitanta

Habilitant cechuje sie istotng aktywnoscig naukowa realizowang w wiecej niz jednej instytucji
naukowej. Rozpatrujgc jedynie okres po nadaniu stopnia doktora nauk technicznych Kandydat
realizowat aktywnos¢ naukowg w Instytucie Podstawowych Probleméw Technicznych PAN, gdzie
pracowat jako adiunkt (lata 2008-2016), a nastepnie specjalista badawczo-techniczny (lata 2016-
obecnie), prowadzac badania nad adaptacyjnymi metodami rozpraszania energii  drgan
z zastosowaniem potfaktywnie sterowanego amortyzatora gazowego z innowacyjnym zaworem,
w ktorym zastosowano plytki Hoerbigera i sitownik piezoelektryczny. Kandydat jest pierwszym
autorem patentu nr PL214668 z 2013 roku na wspomniany wczes$niej zawdér nowego typu.

Kandydat w latach 2007-2015 wspdtpracowat z naukowcami z Politechniki Rzeszowskiej
realizujgc dwa projekty badawcze: Projekt Rozwojowy pt. ,Demonstrator zaawansowanych
technologii lotniczych — latajagca platforma badawcza” oraz ,PKAERO — nowoczesne technologie
materiatowe stosowane w przemyséle lotniczym”. Kandydat we wspomnianych projektach petnit role
Wykonawcy oraz zastepcy kierownika zadania badawczego ds. koordynacji zadan. Kandydat
informuje, ze wynikiem wspomnianej wspétpracy byta publikacja patentu oraz dwéch publikacji
naukowych, jednakze nie informuje, czy wspdtpraca obejmowata realizacje aktywnosci w instytucji

naukowej.

Kandydat w 2013 roku podjat wspdtprace z Instytutem Technicznym Wojsk Lotniczych,
w ramach ktérej prowadzit prace badawcze dotyczace technologii wytwarzania, charakteryzacji oraz
wtasnosci mechanicznych pianek auksetycznych o ujemnym wspotczynniku Poissona przeznaczonych
do wypetnienia okreslonych stref siedzisk foteli lotniczych wyposazonych w system katapultowania.
Prowadzone badania miaty na celu opracowanie nowej klasy materiatu o wysokiej zdolnosci
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rozpraszania energii, ktérego zastosowanie umozliwitoby zmniejszenie obcigzen przenoszonych na
kregostup pilota podczas procesu katapultowania. Zadaniem Kandydata bylo przeprowadzenie
identyfikacji parametréw mechanicznych wspomnianych materiatéw przy wymuszeniu udarowym
w warunkach laboratoryjnych. Zadanie zostato zrealizowane w formie autorskiego systemu
pomiarowego zamontowanego w wierzy zrzutowej. Wyniki badan zostaty opublikowane w artykule
naukowym. Kandydat nie informuje w autoreferacie, czy wspdtpraca obejmowata aktywnosé
w instytucji naukowej, ale mozna przyjac takie zatozenie biorac pod uwage montaz opracowanego
systemu pomiarowego w wierzy zrzutowej.

W 2014 roku Kandydat nawigzat wspotprace z naukowcami z Instytutu Maszyn
Przeptywowych Pan w Gdansku. W ramach utworzonego zespotu Kandydat brat udziat w badaniach
majacych na celu opracowanie . metody optymalizacji przeptywu gazu w zaworze ptytkowym
o zfozonej geometrii kanatéw przeptywowych, przy czym unikalnym zatozeniem byt maty rozmiar
kanatéw przeptywowych (od 60 do 500 mikrometrow) oraz duza zfozonoé¢ ich geometrii. Wktadem
merytorycznym Kandydata w badania bylo prowadzenie analizy termodynamicznej przepitywu
jednowymiarowego, zaprojektowanie stanowiska badawczego oraz prowadzenie badan
eksperymentalnych. Wyniki prac badawczych zostaty udokumentowane patentem oraz publikacjg
naukowg. Kandydat nie informuje w autoreferacie, czy wspétpraca obejmowata realizacje aktywnosci
w instytucji naukowej, jednakze w mojej opinii mozna przyjac, ze tak byto.

W roku 2017 Kandydat podjat wspétprace z naukowcami z Wydziatu Weterynarii SGGW
obejmujacg zadania badawcze zwigzane z identyfikacja parametréw biomechanicznych kosci
srodrecza konia. Badania miaty na celu opracowanie innowacyjnej metody leczenia ztaman kosci
u koni, umozliwiajgcej skrocenie procesu zrastania kosci i rekonwalescencji. W ramach prac
badawczych Kandydat opracowat metode identyfikacji wielokierunkowych odksztatcen kosci przy
uzyciu stereograficznego systemu pomiarowego korzystajgcego z zasady cyfrowej korelacji obrazu.
Kandydat nie informuje, czy aktywno$¢ naukowa byfa realizowana we wspomnianej instytucji,
jednakze biorgc pod uwage charakter realizowanych prac mozna przyjaé, ze miato to miejsce.

Kandydat podejmowat réwniez aktywnos¢ naukowa w ramach wspdtpracy z jednostkami
innymi niz uczelnie czy instytucje naukowe. Wspomniana aktywno$¢ realizowana we wspotpracy ze
spotkg KGHM Polska MiedZ? w 2018 roku obejmowata opracowanie, zaprojektowanie,
zaimplementowanie i uruchomienie systemu monitorowania stanu technicznego szybkoobrotowego
uktadu kruszacego w ramach projektu obejmujacego opracowanie nowego innowacyjnego mtyna do
rozdrabniania rudy miedzi. Kandydat podejmowat sie réwniez realizacji aktywnosci naukowej
w firmach o profilu technologicznym w Europie w ramach programu Marie-Curie Industry-Academia
Partnership and Pathways finansowanego przez UE. W ramach wspomnianej wspofpracy Kandydat
w latach 2014-2015 pracowat 2 miesigce w Niemczech w firmie I-deal Technologies w Saarbrucken
oraz tacznie 6 miesiecy we Francji w firmie Cedrat Technologies.

lednakze najistotniejszg aktywnos¢ naukowg Kandydat podejmowat w Instytucie
Podstawowych Probleméw Technicznych PAN, gdzie realizuje prace badawcze od 2002 roku. Gtdwna
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tematyka badawcza Habilitanta obejmuje dwa nurty aktywnosci naukowej zwigzanej z zagadnieniem
redukcji drgart mechanicznych, co tez znalazto odzwierciedlenie w doborze powigzanych tematycznie
artykutow cyklu przedstawionego do oceny jako podstawe wszczecia postepowania habilitacyjnego.

Pierwsza grupa tematyczna osiggnie¢ Habilitanta dotyczy opracowania nowych rozwigzan
sprzgtowych i strategii sterowania drgajacych dyskretnych uktadéw mechanicznych w zadaniu
potaktywnego rozpraszania energii, w ramach ktérej Kandydat zajmowat sie  uktadami
wykorzystujacymi ciecze magnetoreologiczne (okres przed doktoratem) oraz gaz jako medium
(tematyka czesci publikacji cyklu przedstawionego do oceny). Wynikiem prac badawczych po
doktoracie byty rozwigzania techniczne (pdtaktywny sitownik pneumatyczny z zaworem regulacyjnym
w tfoku), modele matematyczne opisu zjawisk zéchodzacych w trakcie ruchu sitownika oraz
algorytmy sterowania realizujgce okre$lone strategie sterowania, np. izolacje drgan czy
automatyczng adaptacje w zadaniu ograniczenia energii wzbudzenia drgan. Istotnos¢ prowadzonych
badan oraz wprowadzenie elementdw nowych rozwigzaii zostaty potwierdzone przyznanymi
patentami oraz cyklem artykutéw opublikowanych w renomowanych czasopismach
miedzynarodowych, co wypunktowano w autoreferacie. Wyniki czeéci zrealizowanych prac
badawczych byty przedmiotem rozprawy doktorskiej pana mgra inz. R. Wiszowatego, w ktérego
przewodzie doktorskim Kandydat byt promotorem pomocniczym.

Druga grupa tematyczna osiggnie¢ habilitanta dotyczy sterowania absorbcjg energii drgan
mechanicznych uktadéw ciggtych. W ramach prowadzonych prac przebadano metode absorpcji drgan
z zastosowaniem sterowania poziomem energii wewnetrznej poprzez zastosowanie pétaktywnych
weztow smuktych konstrukcji ramowych, ktére umozliwiaja lokalng modyfikacje sztywnosci.
Kandydat wnidst istotny wkiad w prowadzone prace badawcze, co potwierdza jego wspdtautorstwo
w patentach i licznych publikacjach z tego zakresu wypunktowane w autoreferacie. Nalezy réwniez
wspomniec, ze wyniki czesci przeprowadzonych prac badawczych byly podstawg opracowania przez
pana mgra inz. B. Poptawskiego rozprawy doktorskiej, w ktorej Kandydat byt promotorem
pomocniczym.

Do istotnej aktywnoéci naukowej doktoranta, oprécz petnienia funkcji promotora
pomocniczego w trzech przewodach doktorskich, naleza: udziat w 11 krajowych i 1 europejskim
projekcie badawczym w charakterze wykonawcy, wyréznienie osiggnie¢ naukowych poprzez
otrzymanie 4 zespotowych i 1 indywidualnej nagrody Dyrektora IPPT PAN, autorstwo lub
wspotautorstwo 103 prac, w tym 85 po uzyskaniu stopnia doktora, udziat w zespotach, ktdre uzyskaty
1 patent europejski oraz 4 patenty krajowe, udziat w 14 konferencjach naukowych oraz wysokie
wskazniki bibliometryczne jak liczba cytowan bez autocytowari w bazie WoS na poziomie 243 (na
dzieni ztozenia wniosku) czy w bazie Scopus na poziomie 298, oraz indeks Hirscha odpowiednio 12 wg.
bazy WoS i 13 wg. bazy Scopus — szczegbty w zatgcznikach do wniosku.

Podsumowujgc w mojej opinii Kandydat po uzyskaniu stopnia naukowego doktora nauk
technicznych wykazat sig-istotng aktywnoscig naukowa realizowang w wiecej niz jednej uczelni czy
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instytucji naukowej, a dorobek naukowy Kandydata spetnia wymogi stawiane osobom ubiegajgcym
sie 0 nadanie stopnia doktora habilitowanego.

4. Wniosek koncowy

Podsumowujac przedstawiong powyzej ocene osigghiecia naukowego w formie cyklu 7
publikacji powigzanych tematycznie pt. ,Redukcja drgai mechanicznych przy wykorzystaniu
pétaktywnych technik adaptacji sztywnosci strukturalnej w wybranych ukfadach dyskretnych
i ciggtych” i istotnej aktywnosci naukowej Habilitanta stwierdzam, ze dr inz. Grzegorz Mikufowski
spetnia wymagania okreslone w art. 219 ust. 1 Ustawy z dnia 20 lipca 2018 r. ,,Prawo o szkolnictwie
wyzszym i nauce” (Dz. U. z 2023 r. poz. 742). Osiagniecie naukowe Kandydata stanowi istotny wkiad
w rozwdj dyscypliny naukowej inzynieria mechaniczna, a jego aktywno$¢ naukowa byta realizowana
w instytucjach badawczych w kraju, oraz poza jego granicami. Ponadto wspomagajac prace naukowe
doktorantow, w przewodach ktorych byt promotorem pomocniczym, oraz wspétpracujac z zespotami
naukowcow w projektach, ktérych owocem s3 liczne publikacje w renomowanych czasopismach,
Habilitant potwierdzit dobre przygotowanie do prowadzenia samodzielnej pracy badawczej.
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