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Recenzja osiggnigé i aktywno$ci naukowej dra Jakuba Lengiewicza w zwigzku z postepo-
waniem w sprawie nadania stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynie-
ryjno-technicznych w dyscyplinie informatyka techniczna i telekomunikacja

Recenzja zostata opracowana na prosbe Sekretarza Rady Naukowej Instytutu Podstawowych
Probleméw Techniki Polskiej Akademii Nauk wyrazong w pismie z dnia 11 grudnia 2023—
zgodnie z art. 219 ust. 1 pkt. 2 Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (Dz. U. 2018 poz. 1668
Z pézn. zm.).

Zasadniczymi elementami recenzji sa: ocena osiagnigcia naukowego (II), ocena istotnej aktyw-
nosci naukowej (III) oraz ocena dorobku dydaktyczno-organizacyjnego i popularyzatorskiego
w obszarze nauki i sztuki (IV).

Dokumentacja dostarczona przez Habilitanta zawiera:

— wniosek o przeprowadzenie postgpowania habilitacyjnego w dziedzinie nauk
inzynieryjno-technicznych w dyscyplinie informatyka techniczna i telekomunikacja,

— autoreferat,

— wykaz osiggni¢¢ naukowych albo artystycznych

— informacje o osiggnigciach dydaktycznych, organizacyjnych oraz popularyzujacych
nauke lub sztuke,

— kserokopie prac, ktore wechodza w sklad osiagniecia naukowego (dostarczone w terminie
prozniejszym),

— dokumenty pomocnicze (kopia dyplomu doktorskiego, o$wiadczenia wspdlautorow prac,
dane kontaktowe wnioskodawcy, itd.).

— wersja elektroniczna dokumentacji na CD (standardem obecnie jest nosnik pendrive)

I. Sylwetka Habilitanta

Dr inz. Jakub Lengiewicz ukonczyt studia wyzsze na kierunku: Informatyka na Wydziat Ma-
tematyki, Informatyki i Mechaniki Uniwersytetu Warszawskiego w 2003 roku. W 2009 roku
uzyskal stopien naukowy doktora w dyscyplinie Mechanika w Instytucie Podstawowych Pro-
bleméw Techniki Polskiej Akademii Nauk na podstawie rozprawy Analiza wrazliwosci dla za-
gadnien kontaktowych z tarciem. Od 2008 jest zatrudniony w Instytucie Podstawowych Pro-
blemow Techniki Polskiej Akademii Nauk (aktualnie na urlopie zwigzanym ze stazem na Uni-
wersytecie w Luksemburgu) na stanowisku specjalisty badawczo-technicznego. Od 2019 roku
do dzisiaj przebywa na stazu w Faculty of Science, Technology and Medicine; University of
Luxembourg, jako postdoctoral researcher.
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11. Ocena jednotematycznego cyklu publikacji pt.: ,,Opracowanie skalowalnych roz-
proszonych algorytmow i schematow rekonfiguracji dla ukladow zmiennoksztaltnych reali-
zowanych przez samorekonfigurowalne roboty modulowe”

Jako osiggniecie naukowe stanowigce podstawe do ubiegania si¢ o uzyskanie stopnia nauko-
wego doktora habilitowanego, dr inz. Jakub Lengiewicz przedstawil jednotematyczny cykl pu-
blikacji pod wspélnym tytulem ,,Opracowanie skalowalnych rozproszonych algorytmoéw
i schematow rekonfiguracji dla ukladow zmiennoksztaltnych realizowanych przez
samorekonfigurowalne roboty modutowe”. Cykl ten zawiera 8 pozycji, z ktorych tylko 3 sg
opublikowane w czasopismach z listy Journal Citation Reports (JCR) a 5 pozostalych to pu-
blikacje wydane w materiatach konferencyjnych indeksowanych w bazie CORE (w tym 4 po-
siadajg ranking CORE A natomiast jedna CORE B). Wszystkie publikacje sg wspotautorskie 1
posiadaja od 2 do 6 autorow.

Badania naukowe prowadzone przez dra Jakuba Lengiewicza, ktére przedstawit w osiagnieciu
naukowym dotyczg programowalnych ukladéw majacych zdolnosé swobodnej transformacji
swych ksztaltow oraz zdolnos¢ fizycznej interakcji z otoczeniem. Przedstawiony zakres badan
jest obszarem zaawansowanej technologii, ktéry obejmuje roznorodne aspekty informatyki, ro-
botyki i inzynierii systemow. Tego typu zaawansowane uktady cyber-fizyczne sa obiektem in-
tensywnych badan naukowych od ponad dwdch dekad w wielu osrodkach naukowych. Prezen-
towany obszar badawczy ma charakter wybitnie interdyscyplinarny i laczy w sobie rézne dys-
cypliny naukowe. Wg aktualnej klasyfikacji dyscyplin naukowych mozna go zaliczy¢ do na-
stepujacych dyscyplin: Automatyka, Elektronika, Elektrotechnika i Technologie Kosmiczne,
Informatyka Techniczna i Telekomunikacja, Informatyka, Inzynieria Materialowa. Przedmio-
tem dalszych analiz bedzie wskazanie, ktora z dyscyplin jest dominujaca i czy jest to Informa-
tyka Techniczna i Telekomunikacja.

Sposoby realizacji zmiennoksztattnosci bazuja gtéwnie na pomysle reorganizacji duzej liczby
miniaturowych aktywnych jednostek, ktore w sposéb kolektywny tworzylyby makroskopowe
obiekty oraz dokonywalyby zmiany ksztattu i oddzialywaly z otoczeniem. Kluczowy element
w kontekscie samorekonfigurowalnych systemow, takich jak np. roboty modulowe stanowig
schematy rekonfiguracji dla uktadow zmiennoksztattnych. Najbardziej popularne schematy re-
konfiguracji to:

e Schemat Hierarchiczny (moduly sa zorganizowane w hierarchiczne struktury, gdzie
rekonfiguracja moze zachodzi¢ na réznych poziomach, i tak w przypadku awarii
modutu na danym poziomie, system moze przej$¢ do nizszego poziomu hierarchii, aby
utrzymac funkcjonalnosc).

e Schemat Centralny (jednostka centralna zarzadza rekonfiguracjg).

e Schemat Decentralizowany (rekonfiguracja jest dystrybuowana pomigdzy
poszczegdlne moduty).

e Schemat Oparty na Algorytmach Genetycznych (wykorzystywane sa algorytmy
genetyczne do znalezienia optymalnej konfiguracji modutow).

e Schemat Oparty na Sieciach Neuronowvch (wykorzystywane sg sieci neuronowe do
uczenia systemu, jak rekonfigurowaé si¢ w odpowiedzi na rézne/zmieniajgce sig¢
warunki).

¢ Schemat Oparty na Mechanizmach Samoorganizacji (moduty wspotpracuja w procesie
samoorganizacji, co pozwala na elastyczne dostosowanie do zmieniajacych sig
warunkow).
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o Schemat Adaptacyjny (system biezaco monitoruje swoje otoczenie i podejmuje decyzje
o rekonfiguracji w czasie rzeczywistym na podstawie biezgcych warunkow i zadanych
celow).
W swoim podejsciu Habilitant zalozyl, ze moduly nie sg zdolne do niezaleznego poruszania
si¢ w przestrzeni. Ruch modutu jest zawsze uzalezniony od otaczajacej go struktury robota, a
przemieszcza¢ moze si¢ on jedynie przy wspoltpracy z sasiednimi modutami (np. toczac sie po
sasiednich modutach). To zalozenie powoduje, ze moduty mogg pracowaé w gestym upakowa-
niu 3D i sa bardziej niezalezne od srodowiska pracy oraz sa bardziej wytrzymate mechanicznie
1 mogg wywiera¢ znaczne sity na obiekty zewnetrzne.

Podziatu publikacji z cyklu ze wzgledu na prezentowana tematyke mozna dokonaé na nastepu-
jace grupy: (T1) publikacje dotyczace skalowalnych struktur silownikowych, w ktérych
produkowana makroskopowa sila jest proporcjonalna do masy (czyli liczby moduléw) si-
lownika [JL1,JL2,JL5], (T2) publikacje opisujace skalowalny schemat zmiany ksztaltu ba-
zujgcy na przeplywach [JL6] oraz (T3) publikacje przedstawiajgce skalowalne rozproszone
modele obliczeniowe, ktére umozliwiajg ocene wytrzymalosci/stabilnosci struktur na eta-
pie planowania rekonfiguracji [JL4,J17.JL8]. Wydaje si¢, ze powinno by¢ tych publikacji
wiece] niz 8, szczegolnie, ze tak wazny temat (T2) jest reprezentowany tylko przez jedng pu-
blikacje w cyklu.

Jak juz w wspomniano, cykl publikacji wchodzacych w sklad przedstawianego osiagniecia
obejmuje 8 pozycji przytoczonych w kolejnosci podanej w autoreferacie:

[JL1] Hotobut P., Kursa M., Lengiewicz J., A class of microstructures for scalable collective actu-
ation of Programmable Matter, IROS 2014, IEEE/RSJ International Conference on Intelli-
gent Robots and Systems, Chicago (US), DOI: 10.1109/IR0S.2014.6943113, pp. 3919-3925,
2014 55% 140 pkt. (15 pkt) konferencja rangi A wg. CORE

[JL2] Hotobut P., Kursa M., Lengiewicz J., Efficient modularrobotic structures to increase the
force-to-weight ratio of scalable collective actuators, IROS 20135, IEEE/RSJ International
Conference on Intelligent Robots and Systems, Hamburg (DE), DOI:
10.1109/IROS.2015.7353836, pp. 3302- 3307, 2015 40% 140 pkt. (15 pkt) konferencja rangi
Awg. CORE

[JL3] Hotobut P., Chodkiewicz P., Macios A., Lengiewicz J., Internal localization algorithm based
on relative positions for cubic-lattice modular-robotic ensembles, IROS 2016, IEEE/RSJ In-
ternational Conference on Intelligent Robots and Systems, Daejeon, South Korea (KP), DOI:
10.1109/IROS.2016.7759473, pp. 3056-3062, 2016 60% 140 pkt. (15 pkt)konferencja rangi
Awg CORE

[JL4] Hotobut P., Lengiewicz J., Distributed computation of forces in modular-robotic ensembles
as part of reconfiguration planning, ICRA 2017, IEEE International Conference on Robotics
and Automation, Marina Bay Sands (SG), DOI: 10.1109/ICRA.2017.7989242, pp. 7989242-
2103-2109, 2017 70% 70 pkt. (15pkt) konferencja rangi B

[JL5] Lengiewicz J., Kursa M., Holobut P., Modular-robotic structures for scalable collective ac-
tuation, Robotica, ISSN: 0263-5747, DOI: 10.1017/5026357471500082X, Vol.35, No.4, pp.
787-808, 2017 60% 70 pkt. IF 1.177

[JL6] Lengiewicz J., Hotobut P., Efficient collective shape shifting and locomotion of massively-
modular robotic structures, Autonomous Robots, ISSN: 0929-5593, DOI: 10.1007/s10514-
018-9709-6, Vol.43, No.1, pp. 97-122, 2019 70% 100 pkt. IF 3.602
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[JL7] Hotobut P., Bordas S.P.A., Lengiewicz J., Autonomous model-based assessment of mechan-
ical failures of reconfigurable modular robots with a Conjugate Gradient solver, IROS 2020,
International Conference on Intelligent Robots and Systems, Las Vegas (US), pp. 11696-
11702, 2020 70% 140 pkt. konferencia rangi A

[JL8] Piranda B., Chodkiewicz P., Holobut P., Bordas S.P.A., Bourgeois J., Lengiewicz J., Dis-
tributed prediction of unsafe reconfiguration scenarios of modular robotic programmable
matter, IEEE Transactions on Robotics, ISSN: 1552-3098, DOI:
10.1109/TR0O.2021.3074085, pp. 1-8, 2021, 40% 200 pkt. IF 6.835

Publikacje przedstawione w cyklu dotycza badan prowadzonych w latach 2014-2021. Wszyst-
kie pozycje cyklu to publikacje wspolautorskie, w ktorych udzial Habilitanta wynosi od 40%
do 70%. Obliczony $redni udzial procentowy wyniost ok 58%. Pewna watpliwos¢ budzi zade-
klarowany udzial procentowy autora w niektdrych pozycjach. Przyktadem skrajnym jest publi-
kacja [JL8] o najwyzszej punktacji, ktora posiada 6 autorow i Habilitant przypisuje sobie 40%,
jednoczesnie bedgc na ostatniej pozycji wsrod listy autorow. Oczywiscie te procenty potwier-
dzajg wspoétautorzy. Tylko w jednej z pozycji ujete] w cyklu autor wystepuje na pierwszej
pozycji. Liczba punktow wedhug listy MNiSW/MEIN uzyskanych z tych artykulow wynosi
wedhug autora 1000 (autor nie podat liczby punktéw autorskich, ktora bytaby mniejsza). Jest to
calkowicie bledna liczba punktéw bowiem artykuty z lat 2014-2018 sa objete tzw. starymi li-
stami MNiSW gdzie liczba punktow nie przekraczata 50. Konferencje przed rokiem 2019 nie
byly punktowane na podstawie rankingu CORE tylko wg. wytycznych MNiSW (indeksowanie
w Web of Science-liczba punktow 15). Cho¢ nalezy stwierdzié¢, ze wszystkie referaty konfe-
rencyjne zostaly opublikowane na konferencjach posiadajacych ranking CORE A lub B. Nie
jest przyjete ani w ewaluacji za lata 2017-2021 ani w innych znanych mi ocenach dorobkow,
aby ujednolicaé¢ punkty wg arbitralnie przyjetej listy z okresu pdzniejszego. Sumaryczna war-
tos¢ wskaznika Impact Factor dla czasopism, w ktorych publikowane byty prace, wynosi IF=
11,614. Nalezy rowniez zaznaczy¢, ze wszystkie pozycje sktadajgce sie na cykl publikacji sa
zaindeksowane w bazie DBLP.

Zakres badan przedstawiony w cvklu publikacii wyglada nastepujaco.

Pierwszy obszar badawczy Habilitanta dotyczy skalowalnych struktur sitownikowych, w
ktorych produkowana makroskopowa sila jest proporcjonalna do masy (czyli liczby modutow)
sitownika (T1). Badania prowadzone w ramach tematu (T1) przedstawione w [JL1,JL2,JL5]
koncertowaty si¢ na okresleniu sposobu w jaki uktady zmiennoksztattne realizowane przez sa-
mokonfigurujace si¢ roboty modutowe mogg generowa¢ makroskopowsg site, ktora jest propor-
cjonalna do liczby modutow sitownika. Habilitant zaproponowat sitowniki objetosciowe zbu-
dowane z dwoch typdéw modutow: pasywnych i aktywnych. Przy czym moduty pasywne tworza
szkielet w postaci dwdch ram, natomiast moduly aktywne stanowig naped tych ram wzgledem
siebie. Generowana sita makroskopowa w tego typu sitownikach jest proporcjonalna do liczby
aktywnych modutéw. W kolejnym etapie badan realizowanych w temacie (T1) zostat zapropo-
nowany i zbudowany uproszczony emulator robota modulowego przy uzyciu m.in. biblioteki
Yade DEM. Emulator wykorzystano implementacji 1 symulacji schematow rekonfiguracji dla
badanych réznych struktur sitownikowych.

W ramach badan prowadzonych w temacie (T2) Habilitant sprawdzal mozliwosci uzyskanie
efektywnego/optymalnego schematu zmiany ksztaltu uwzgledniajgcego ograniczenia me-
chaniczne 1 geometryczne modutow. Habilitant zaproponowal schemat zmiany ksztaltu bazu-
jacy na tzw. przeplywach. Polega to na usuwaniu/nadbudowywaniu moduléw najczesciej na
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brzegach struktury. Natomiast przeptyw meta-modutéw jest realizowany wzdhuz tzw. linii prze-
plywow. Dla powyzszego schematu zmiany ksztaltu zostal opracowany algorytm umozliwia-
jacy znajdowanie maksymalnego przeptywu wraz z heurystyka dla zagadnien powtarzalnych
w wielu krokach [JL6].

Badania w temacie (T3) przedstawione w [JL4,JL7, JL8] oraz [JL.3] doprowadzity Habilitanta
do zaproponowania rozproszonych modeli obliczeniowych dotyczacych rekonfiguracji ro-
bota modutowego a w szczegdlnosci obliczania obciazen mechanicznych, warunku globalnej
stabilnosci, itd. Habilitant przeprowadzil réwniez teoretyczne oszacowanie zlozonosci oblicze-
niowej zaproponowanych algorytméw. Dokonal réwniez ich implementacji w srodowisku
Wolfram Mathematica oraz VisibleSim. Nalezy doda¢, ze Habilitant zastosowal opracowane
algorytmy (zaimplantowane w VisibleSim) do rzeczywistego robota modutowego. Umozliwito
to eksperymentalng weryfikacje planowanego kroku rekonfiguracji robota modutowego 3D.

Podsumowanie oraz uwagi krytyczne i polemiczne

Prace badawcze prezentowane w ramach cyklu publikacji [JL1]..[JL8] dotycza opraco-
wania zarowno skalowalnych rozproszonych algorytmow jak rowniez schematéw rekonfigura-
¢ji dla uktadow zmiennoksztaltnych. Schematy rekonfiguracji sg realizowane przez samore-
konfigurowalne roboty modutowe. Przedstawione badania w duzej mierze maja charakter eks-
perymentalny i symulacyjny.

Za najwazniejsze oryginalne rozwiazania, ktére zostaly opracowane w ramach przed-
stawionego cvklu mozna uznadé:

Opracowanie skalowalnych rekonfigurowalnych struktur sitownikow
Opracowanie skalowalnego schematu zmiany ksztattu bazujgcego na przeplywach
Opracowanie rozproszonych schematéw rekonfiguracji dla powyzszych struktur
Opracowanie a nast¢gpnie implementacja rozproszonych algorytméw m.in.
uzgdaniania uktadu wspélrzednych, znajdowania maksymalnego przeplywu przez
graf, obliczania obcigzen mechanicznych, obliczania warunku globalnej stabilnosci
itd. w kontekscie rekonfiguracji robota modutowego
oraz w obszarze typowo implementacyjnym/praktycznym

e 7budowanie emulatoréw do badan symulacyjnych opracowanych algorytmow.

Uwagi polemiczne i krytyczne

* Brak autorskiej monografii podsumowujacej prezentowane osiagniecie budzi spory
niedosyt. Cho¢ nie jest to wymagane formalnie, ale biorac pod uwage, ze wszystkie
pozycje osiggniecia, stanowia najczgsciej krotkie wieloautorskie artykuly w
czasopismach czy publikacje konferencyjne taka monografia pozwolilaby na
systematyzacje przeprowadzonych badan, wprowadzenie odpowiednich formalizmow i
uogdlnienie metodyki.

¢ Struktura cyklu publikacji nie jest najwlasciwsza. Po pierwsze cykl sktada sie tylko z 8
pozycji, standardem/praktyka w tej dyscyplinie jest zwykle nie mniej niz 10 pozycji. Po
drugie wigkszos¢ cyklu tzn. 5 pozycji to publikacje konferencyjne a tylko 3 to
publikacje w czasopismach z listy JCR. Po trzecie cykl nie zawiera monografii i/lub
publikacji autorskiej. Co wigce]j przedstawione 3 tematy w cyklu s nieréwnomiernie
reprezentowane. Temat T2 jest reprezentowany przez jedng publikacje.
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e Niedostatek formalizmow, ktore umozliwiaja uogdlnienie zaproponowanego podejscia
a w konsekwencji budowe oraz okreslenie warunkow stosowalnosci (warunkéw
koniecznych 1 wystarczajacych) dla zaproponowanych algorytméw i schematéw
rekonfiguracji.

e Przedstawiony autoreferat jest w bardzo minimalistycznej formie, nie przedstawia
wyraznie wkiadu Habilitanta do dyscypliny ITIT, nie przedstawia analizy ztozonosci
obliczeniowej zaproponowanych algorytmow (nalezy szukaé¢ w publikacjach), brak jest
okreslenia warunkow stosowalno$ci zaproponowanych algorytméw, ktore gwarantujg
okreslong jako$¢ uzyskanych wynikoéw, wprowadzenie w sposob niewystarczajacy
odnosi si¢ do ,,state of the art” badanego obszaru, itd.

e Habilitant w autoreferacie nie przekonal w sposdb jednoznaczny, ze w jego osiggnieciu
dominujacym obszarem w sposob nie budzacy zastrzezen jest dyscyplina ITIT.
Oczywiscie wspomnial, ze osiagniecie dotyczy kilku dyscyplin, ale nie przedstawit
argumentow, ze przewage jest dyscypliny ITIT.

e Aktualnie zalecane jest aby przedstawiane byly osiagniecia a nie jedno osiagniecie.
Biorgc jednak pod uwage wyraznie zarysowane trzy obszary (osiagniecia) w
przedstawionym cyklu mozna to zaakceptowac, cho¢ Habilitant powinien to rozdzieli¢
jako osobne osiggniecia.

e Przeprowadzona analiza catego dorobku Habilitanta w liczacych si¢ bazach naukowych
(Zatacznik A) doprowadzila do nastepujgcych wnioskéw. W bazie SCOPUS obszar
badawczy Computer Science jest na 2 miejscu 1 zaliczono do niego 22,5 %
indeksowanych w bazie pozycji, natomiast w bazie Web Of Science obszar Computer
Science and Al jest na 4 miejscu z udzialem 21,7%. W bazie Web Of Science na
pierwszym miejscu jest Engineering Mechanical z udzialem 30,4%.

Przedstawione uwagi krytvezne wplywaja w pewien sposdb na moja ocene osiagniecia.

Podsumowujgc, stwierdzam, ze przedstawione przez dra Jakuba Lengiewicza osiagniecie
naukowe bez watpienia zawiera pewien wklad w rozwdéj dyscypliny naukowej informa-
tyka techniczna i telekomunikacja, ktory oceniam pozytywnie biorgc pod uwage interdy-
scyplinarnosé prowadzonych badan i wklad rowniez w inne dyscypliny.

I1I. Calo$ciowa ocena aktywnos$ci naukowej

Publikacje naukowe (po uzyskaniu stopnia doktora) W latach 2009-2023 Habilitant opubliko-
wal 28 wspolautorskich prac. W tym 21 artykutow z listy JCR, jeden artykul spoza listy oraz 6
artykutow konferencyjnych z czego 5 bylo zaindeksowane byto w bazie CORE (4 kat A i 1 kat
B). Wsrdd 21 artykulow (w tym 3 z recenzowanego cyklu publikacji) opublikowanych w cza-
sopismach indeksowanych na liscie JCR posiadalo wskaznik /mpact Factor (wg Thomson Reu-
ters/Clarivate). Zgodnie z oswiadczeniem Habilitanta sumaryczna wartos¢ wskaznika IF dla
tych prac wynosi IF = 75.745. Ale tylko 4 artykuly z catego dorobku (mniej niz 20%), ktére
opublikowano w czasopismach z listy JCR sg zaindeksowane w bazie DBLP co w skazuje na
ich przynalezno$¢ do obszaru ITIT. Habilitant nie wskazat wkladu autorskiego ani udziatu pro-
centowego w publikacjach poza cyklem. Moim zdaniem takie dane powinny by¢ dotaczone do
kazdej pozycji spoza cyklu w szczegdlnosei wklad autorski. Przed uzyskaniem stopnia doktora
Habilitant opublikowat dwie prace spoza listy JCR. Uwazam, ze w ocenianym okresie dzialal-
nosci naukowej (14 lat) Habilitant uzyskal w tym zakresie wystarczajacy a nawet dobry doro-
bek naukowy pod wzgledem parametrycznym (sumarycznej liczby artykutow, punktéw, pu-
blikacji i referatow konferencyjnych). Na taka oceng wplywa bardzo duza liczba publikacji z
listy JCR (21), publikacje na konferencjach posiadajacych kategorie CORE A, CORE B oraz
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zgromadzona bardzo duza liczba punktow ministerialnych. Gdyby ta ocena dorobku dokony-
wana byla dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych a nie dyscyplinie ITIT nie miatbym,
zadnych watpliwosci co do jednoznacznie pozytywnej oceny dorobku. Jesli jednak popatrzymy
na dorobek poprzez pryzmat dyscypliny ITIT to sa to 4 artykuly na lisci JCR oraz 5 artykulow
konferencyjnych z listy CORE. Pewnym mankamentem ocenianego dorobku jest brak publika-
¢ji autorskich, brak monografii autorskiej. Tak wiec dorobek publikacyjny z obszaru ITIT jest
jedynie na poziomie dostatecznym/akceptowalnym.

Liczba cytowan i indeks Hirscha (na czas zlozenia wniosku). Aktywno$¢ publikacyjna Ha-
bilitanta, znajduje rowniez swoj wyraz w ocenie parametrycznej. Warto$¢ indeksu Hirscha wy-
nosi: h=13 bez autocytowan h=12 dla bazy SCOPUS, h=11 dla bazy Web of Science. Liczba
cytowan dla tych baz wynosi odpowiednio 717 (661 — bez autocytowan) -SCOPUS , 584(538-
bez autocytowan) — Web of Science. Liczba publikacji wynosi odpowiednio 33 w bazie Sco-
pus, 26 w bazie Web of Science, oraz 13 w bazie DBLP (przy czym tylko 9 pozycji to pozycje
z czasopism 1 konferencji, reszta to pozycje z Computer Science archive — arXiv). Biorac pod
uwage te 9 pozycji z bazy DBLP to policzone dla nich wskazniki w bazie SCOPUS wynosza:
63 cytowania i indeks Hirscha h=5.

Liczby te wskazuja, ze caloSciowy dorobek Habilitanta wedtug tvch kryteriow nalezv uznaé za
wiecej niz dobry, natomiast w dyscyplinie ITIT jedvnie akceptowalny.

Uczestnictwo w miedzynarodowych i krajowych konferencjach naukowych. Aktywnosé w
tym zakresie jest na poziomie dobrym uwzgledniajac oceniany okres. Dr inz. Jakub Lengiewicz
byt uczestnikiem ponad 20 migdzynarodowych i krajowych konferencji naukowych m.in.
International Conference on Computational Contact Mechanics (ICCCM), Contact Mechanics
International Symposium (CMIS), Computer Methods in Mechanics (CMM), International
Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS), IEEE International Conference on Ro-
botics and Automation (ICRA), World Congress in Computational Mechanics (WCCM), itd.

Habilitant byt cztonkiem komitetu programowego lub organizacyjnego na 5 konferencjach mie-
dzynarodowych m.in. I[CCCM 2023, DARS 2022, CMIS 2016, itd. Wyglosit kilka wyktadow
na zaproszenie organizatorow konferencji/seminarium oraz wyktadow plenarnych.

Uwazam, wiec dorobek w tym zakresie za bardzo dobry. cho¢ zndéw nalezy podkreslié¢ ze wiek-
szos¢ z tych konferencji to dvscyplina Inzynieria Mechaniczna.

Kierowanie oraz uczestnictwo w projektach miedzynarodowych i krajowych.

Habilitant uczestniczyt w pracach kilku zespotéw badawczych realizujgcych projekty finanso-
wane w drodze konkursow krajowych lub zagranicznych.

Habilitant bral udzial w nastepujacych projektach:

Jako kierownik projektu:

o) A digital twin for hydrogen storage (DT4H2), The Crucible Europe seed funding
(wspdikierownik projektu), 2022-2023 (5.000 GBP)

o Distributed inter-cellular sensory-treatment network (In-Cell-Net), The Crucible Europe
seed funding (wspdtkierownik projektu), 2022-2023 (7.500 GBP)




o Mechanics of Programmable Matter (MOrPhEM), H2020 MSCA Individual Fellowship
(Host—Stephane Bordas (@ University of Luxembourg), 2019-2021 (170.000 Euro)

o Micromechanics of Programmable Matter, SONATA-2 National Science Centre grant
(NCN, Poland), 2012-2017 (660.000 PLN)

Jako wykonawca projektu:

0 Quantum-Continuum Coupling, (Luxembourg National Research Fund), 2021- 2024
(projekt w toku realizacji).

o Tunable shape-shifting structures for military applications - Design, assessment and
optimisation via finite element and Bayesian inference techniques, Univ.
Southampton/EOARD project, UK, 2013-2014 (subcontractor)

o  Multiscale modelling of contact interactions: elastohydrodynamic coupling at the
microscale, National Science Centre (NCN, Poland), 2011-2014.

o) KomCerMet: Metal-ceramic composites and nanocomposites for aerospace and
automotive industry, EU structural funds, 2008-2012.

o MATRANS: Micro and Nanocrystalline Functionally Graded Materials for Transport
Applications, European project (FP7-NMP), 2010-2013.

o Incremental energy minimization with constitutive constraints in the mechanics of
dissipative solids, Polish Ministry of Science and Higher Education, 2008-2011.

Jako wykonawca projektu (przed uzyskaniem stopnia doktora)

o IMPRESS: Improvement of precision in forming by simultancous modelling of
deflections in workpiece-die-press system, European project (FP5-GROWTH), 2002-
2005.

o  ENLUB: Development of new environmentally acceptable lubricants, tribological tests
and models for European sheet forming industry, European project (FP5- GROWTH),
2002-2006.

Uwazam dorobek w tej kategorii jako bardzo dobry. powyze] sredniej dla wnioskow.

Recenzowanie publikacji, projektow, realizacja ekspertyz.

Habilitant wykonat 80 recenzji prac naukowych dla wielu migdzynarodowych czasopism/kon-
ferencji (w nawiasie podano wskaznik Impact Factor czasopism), m.in.:

Acta Astronautica (2.413) e Acta Mechanica (2.698) e Applied Mathematical Modelling
(5.336) ® Autonomous Robots (3.000) @ Bulletin of The Polish Academy of Sciences (1.662)
e Computational Mechanics (4.014) ® Computational Particle Mechanics (2.105) @ Computer
Methods in Applied Mechanics and Engineering (6.588) itd.

Habilitant byt ekspertem oceniajacym wnioski w ramach naboru na stypendia post-doktorskie
Marie Sktodowska-Curie organizowanego przez Komisje Europejska w 2022 roku.

W tym zakresie uwazam dorobek Habilitanta za dobry.

Informacja o odbytych stazach w instytucjach naukowych lub artystycznych, w tym za-
granicznych, z podaniem miejsca, terminu, czasu trwania stazu i jego charakteru.

1 marca 2019 do chwili skladania wniosku




Staz na Uniwersytecie w Luksemburgu, najpierw (2019-2021) w ramach dwuletniego Grantu
Indywidualnego w ramach Dziatan Marii Sktodowskiej-Curie (MSCA-IF); obecnie jako Post-
doc w ramach grantu CORE finansowanego przez FNR (Luxembourg National Research
Fund).

9-20 kwietnia 2018

Krotki pobyt badawezy na Uniwersytecie w Luksemburgu, w ramach ktorego poprowadzilem
intensywny 3-dniowy kurs p.t. . Middleware approaches to solving PDEs. Applications in
nonlinear mechanics™.

18-30 wrzesnia 2017

Krotki pobyt badawezy na University of Franche-Comté (Francja), podczas ktorego wyglosi-
tem wyktad pt. ,,Mechanics of Programmable Matter”, oraz nawiazalem wspotprace z grupa
prof. Juliena Bourgeois’a, ktora zaowocowata publikacjg z cyklu [JL8].

2-7 kwietnia 2017

Krotki pobyt badawczy na Uniwersytecie w Luksemburgu, podczas ktorego wyglositem wy-
klad pt. ,,Shape-shifting massively-modular robotic structures: emerging area for application of
computational mechanics”, oraz nawigzalem wspolprace z grupa prof. Stephane’s Bordasa,
ktora zaowocowata pozniejszym zdobyciem grantu MSCA-IF oraz licznymi publikacjami m.in.
z cyklu [JL7], [JL8].

W tym zakresie Habilitant wvpelnia stawiane wymogi z nadmiarem.

Czlonkostwo w mi¢dzynarodowych lub krajowych organizacjach i towarzystwach nau-
kowych wraz z informacja o pelnionych funkcjach.

2020 —2023 Cztonek Stowarzyszony, Sekcja Metod Komputerowych Komitetu Mechaniki Pol-
skiej Akademii Nauk.

2016 —2019 Czlonek Stowarzyszony, Sekcja Metod Komputerowych i Optymalizacji Komitetu
Mechaniki Polskiej Akademii Nauk.

Podsumowujge calo$ciowa ocene dorobku naukowo-badawczego dra inz. Jakuba Lengie-
wicza stwierdzam, Ze dorobek ten spelnia wymagania stawiane w postepowaniu o nadanie
stopnia doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-technicznych w stopniu
dobrym a w niektérych obszarach jak staze i wspoélpraca miedzynarodowa wiecej niz
dobrym natomiast w dyscyplinie informatyka techniczna i telekomunikacja w stopniu
dostatecznym.

IV. Ocena dorobku dydaktyczno-organizacyjnego i popularyzatorskiego

Habilitant ma minimalne doswiadczenie i osiagniecia w tym zakresie. Nie byt promotorem po-
mocniczym, nie prowadzil zaje¢ dydaktycznych, nie byt autorem skryptu ani materiatow po-
mocniczych. Na przestrzeni kilkunastu lat brat jedynie udzial w organizacji praktyk i warszta-
tow organizowanych przez IBS PAN. Byt tez sekretarzem miedzynarodowego sympozjum
CIMS 2016.

Podsumowujgc t¢ cze¢S¢ recenzji stwierdzam, ze dorobek w tym zakresie Habilitanta jest
niewystarczajacy.
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Pozostale uwagi dotyczgce wniosku

Recenzowany wniosek wraz z uzupelnionym przez Habilitanta wykazem publikacji w formie
papierowej oceniam calosciowo pozytywnie ale na poziomie dostatecznym biorac pod uwage
wklad i osiggniecia w dyscyplinie ITIT. Gdyby ocena byla w dziedzinie nauk inzynieryjno-
technicznych moja ocena bytaby co najmniej dobra lub dobra plus.

Mam kilka krytyeznych uwag do formy i struktury samego wniosku.
Oto najwazniejsze z nich:

e Autoreferat jest zbyt krotki, szczegélnie biorae pod uwage, ze Habilitant nie przedstawit
zadnej monografii. Brak w referacie wystarczajacego odniesienia si¢ do ,,state of art”,
brak jednoznacznego przedstawienia swojego wkiadu do dyscypliny ITIT, itd.

o W przedstawionym spisie publikacji poza publikacjami z osiagniecia brakuje okreslo-
nego wilasnego wktadu oraz szacowanego udziatu procentowego.

o  Whniosek w formie elektronicznej zostat dostarczony na plycie CD. Jest to nosnik w tej
chwili mniej uzywany i nieraz trudny do odczytania.

e QOdniesienie si¢ z publikacjami sprzed 2019 roku do aktualnych list czasopism i zasad
punktacji jest pewnym naduzyciem.

Zarowno punkt [I.  Ocena jednotematycznego cyklu publikacji .. oraz III. CaloSciowa
ocena aktywnosci naukowej oceniam pozytywnie (dostatecznie w dyscyplinie ITIT). Nato-
miast punkt IV. Ocena dorobku dydaktyczno-organizacyjnego i popularyzatorskiego w
mojej ocenie jest niewystarczajacy.

V. Whniosek koncowy

Ocena wszystkich obszarow aktywnosci Habilitanta (IT)..(IV) pozwala mi na sformutowanie
wniosku, iz Habilitant spelnia warunki uzyskania stopnia doktora habilitowanego nauk tech-
nicznych w dyscyplinie informatyka techniczna i telekomunikacja cho¢ w stopniu dostatecz-
nym/wystarczajacym okreslone w zgodnie z art. 219 Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce
(Dz. U. 2018 poz. 1668 z po6zn. zm.).

W zwigzku z powyzszym popieram wniosek o nadanie drowi inz. Jakubowi Lengiewi-
czowi stopnia naukowego doktora habilitowanego w dziedzinie nauk inzynieryjno-tech-
nicznych w dyscyplinie informatyka techniczna i telekomunikacja ale nie wykluczam w
trakcie dyskusji podczas komisji habilitacyjnej o zawnioskowanie o kolokwium habilita-
cyjne.

T Stels
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Zalacznik A. Analiza dorobku wg. obszaréw badawczych w uznanych naukowych bazach
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